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Ubung

Grundlagen der Vektorrechnung

Zeichne ins Koordinatensystem:
A(=2[1), B(3|0)und C114).

Bestimme zeichnerisch die Punkte I, V

und W so, dass & = A = Vi = CW,
wobei

alv=04 hle=A0 cJv=8A

In dieser Aufgabe trainierst du den Umgang mit Vektoren und
Punktverschiebungen im Koordinatensystem. Du konstruierst zu gegebenen
Punkten neue Punkte so, dass ein bestimmter Verschiebungsvektor erfiillt ist.
Dabei Uibst du das Zeichnen und Interpretieren von Vektoren und vertiefst das
Verstandnis von Vektoraddition und -subtraktion.

Zeichne ins Koordinatensystem die Punkte A(—2|1), B(3]|0) und C(1|4).

Bestimme zeichnerisch die Punkte U, V und W so, dass ¥ = AU =VEB = CW.

Bestimme U, V, W jeweils flr

a) =04

b) % = A0

c) =BA

Vergleiche die Ergebnisse, die du mit der rechnerischen Bestimmung erhalten hast (Video m13v0890)

... hichts mehr

verpassen: ?
B Subscribe
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Hat dir das Video/Material geholfen? — Dann...
... unterstiitzen: ... mitgestalten:

00

~ Feedback
@ ,! Videowiinsche
patreon.com/ Anregungen
mathehoch13 ’

in the Youtube-
Kommentaren

Uber diesen Link kommst du zu vielen anderen
relevanten Videos zum Thema:

Oder folge dem Info-Link, der oben rechts im Video
eingeblendet wird.
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https://www.youtube.com/watch?v=8_DmGLXhWDo
https://mathehoch13.de/VideoLandingPage.php?videoID=8_DmGLXhWDo
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